1997-2006 yılları arası yıl,ay,gün,rüzgar,basınç ve toprak altı sıcaklığı verileri  ile ağın eğitilmesi sonucu oluşan R değerleri: (46 iterasyon )
Training outputs vs targets, R=0,96802

Validation Outputs vs targets , R =0,96205

Test outputs vs targets, R = 0,96358
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Yıl,ay,gün,rüzgar ve basınç verileri ile oluşan R değerleri :  ( 81 iterasyon )
Training outputs vs targets, R=0,90713
Validation Outputs vs targets , R =0,89632
Test outputs vs targets, R = 0,89357
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Yıl,ay,gün,rüzgar ve toprak altı sıcaklığı verileri ile oluşan R değerleri : ( 43 iterasyon )
Training outputs vs targets, R=0,96406
Validation Outputs vs targets , R =0,95503
Test outputs vs targets, R = 0,95894
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Yıl,ay,gün,basınç ve toprak altı sıcaklığı verileri ile oluşan R değerleri : ( 75 iterasyon )
Training outputs vs targets, R=0,95148
Validation Outputs vs targets , R =0,94559
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Test outputs vs targets, R = 0,94792
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Yıl,ay,gün ve basınç verileri ile oluşan R değerleri : 
( 38 iterasyon )


Training outputs vs targets, R=0,92589

Validation Outputs vs targets , R =0,91998
Test outputs vs targets, R = 0,89273
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Yıl,ay,gün ve toprak altı sıcaklığı verileri ile oluşan R değerleri : ( 25 iterasyon )

Training outputs vs targets, R=0,96017

Validation Outputs vs targets , R =0,95547
Test outputs vs targets, R = 0,95901
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Yıl,ay,gün ve rüzgar verileri ile oluşan R değerleri : 
( 85 iterasyon )

Training outputs vs targets, R=0,92584
Validation Outputs vs targets , R =0,91423
Test outputs vs targets, R = 0,9209
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Yıl,ay,gün verileri ile oluşan R değerleri : 
( 74 iterasyon )

Training outputs vs targets, R=0,92689
Validation Outputs vs targets , R =0,9012
Test outputs vs targets, R = 0,90737
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