FUZZY LOGIC
BULANIK MANTIK

20050049 NURBANU AKBULUT
20050013 NAGIHAN KARACA




ORNEK: Bulanik mantikla otoyola (otoban’a) girisin trafik
Isiklariyla denetlenmesi.
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Otobana girmek icin bekleven araclar




Cozum:

» Veriler Bulaniklastiriimali

» Kurallar Belirlenmeli

» Kurallara Gore Bagintilarin Olusturulmasi
» Karar Verme Ara Yuzu

» Veriler Durulastiriimali




Sorudaki Bulanik Denetleyicinin Giris
Degiskenleri:
» HIZ: Otobandaki araclarin ortalama hizi

» YOGUNLUK: Otobandaki araclarin ortalama
yogunlugu

Sorudaki Bulanik Denetleyicinin Cikis
Degiskenleri:

» KIS: Kirmizi Isik Siresi

» YIS: Yesil Isik Stresi




» Uyelik Fonksiyonlart:







Kural Tabani:




DURULTUCU ICIN TERCIH EDILEN OPERATORLER:

» AND : Cebirsel carpma
» IMA : Min

» TOPARLAMA: Max
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IKINCI COZUM:
SORU: Yogunlugu = 0,45 araba/m? Hiz = 95 km/s degerleri icin
cikislari hesaplayiniz.

AND : Cebirsel carpma
IMA : Min
TOPARLAMA: Max

Durultucu : Agirlik merkezi yontemi.




p (ivelik derecesi)

Cikarim mekanizmasinin .
nasil calistigini yine
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AND: Kurallarin kesinlik dereceleri p;“R= u;Y(e*). y" (de") esitligi
kullanilarak asagidaki gibi hesaplanir:

M5, R=0.125 u3,R=0.375; u,3R=0.042 ; u353R=0.125

u;SR=0 eger (i,))+{(2,2);(2,3);(3,2);(3,3)}.

IMA: Boylece ima edilen bulanik ¢ikis Kim s cum sk Siives
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TOPARLAMA: Buna gore, sonuc¢ bulanik cikis kimesi,

M oue(U)=max{u,,(u), M3(u), U3,(u), p33(u)} olur.

Bunun anlami, sadece i=2,3 ve j= 2,3’e karsilik gelen 4 kural sonuc
citkis bulanik kimesinin olusmasinda etkili olmustur. Giris
degiskenlerinin bu sayisal degerleri icin (€=0.45, 5e=95), diger 5
kuralin cikisa hicbir etkisi olmamistir.

Asagidaki sekil TOPARLAMA islemlerinden sonra olusan sonuc bulanik
cikis kiimesini géstermektedir.
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DURULTUCU: Agirlik merkezi yontemi

Sonuc bulanik cikis kimesi ima edilen bulanik cikis kiimelerinin birlesimi
neticesinden elde edildiginden, agirlik merkezi hesaplanmasinin yaklasik
degeri, ima edilen bulanik cikis kimelerinin merkezlerinin agirlikli
ortalamasi hesaplanarak bulunabilir. Ornegin, u, n'inci ima edilen bulanik
kiimenin merkezi ve w,'de bu kiimenin yuksekligi olsun. Buna gore
denetleyicinin cikisinin sayisal degeri

olarak hesaplanir.

Hesaplamalarda, cikis bulanik kiimelerinin sadece merkezleri
kullanildigi icin, cikis bulanik kimelerinin sekilleri 6nemli degildir.
Yine yukarida kullanilan e=0,45, 5e=95 6rnegini ele alirsak ve
“Merkezlerin Agirlikli Ortalamasi” ydntemi durultma islemi icin
secilirse o zaman cikis

olarak hesaplanir.




