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YARPAY SENTR HUCRELERINITN
TEMEL ELEMANLARIE

® GIRDILER:

Yapay sinir aglarina digaridan verilen
bilgilerdir.

® AGIRLIKLAR :

Hicreler arasindaki baglantilarin sayisal
degeridir.

Bir hicrenin tzerine gelen bilginin degerini ve

hiicre Uzerindeki etkisini gosterir.




® TOPLAMA FONKSIYONU :

Hicreye gelen net girdinin hesaplanmasini
saglayan fonksiyondur.

En yaygin kullanim sekli her girdi degerinin
kendi agirligiyla ¢arpilarak toplanmasidir.

® AKTIVASYON FONKSIYONU :

Bu fonksiyon hiicreye gelen net girdinin
islenmesiyle hiicrenin bu girdiye karsilik
iretilecegi ¢iktiy! belirlemesini saglar.
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PROTOTIP VEKTORLER
tanitic
vektor
Prototip Muz Prototip Elma
sekil
yuzey
agirlik

Sekil : {1:yuvarlak; -1:eliptik }
Yuzey : {1:puruzsuz; -1: puruzlu }

Agirlik : {1:>0,5kg ; -1 :< 0,5kg}




ALBTLAMA STSTEMIE
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DOMATES - BIBER AYIRICIE
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PROTOTIP VE

tanitic
vektor
» Prototip biber Prototip domates
seki
yuzey
agirlik -1
1
renk 1
-1

Sekil : {1:yuvarlak; -1:eliptik }
Yuzey : {1:puruzsuz; -1: puruzlu }
Agirlik : {1:>20g; -1 :< 20g}

Renk : {1:kirmzi; -1:yesil }
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Yesil domates
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Kirmizi biber
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